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1.0GOLNA CHARAKTERYSTYKA REGULATORA ARG60.

wysoka dok*adnoez i odpornocez na zakdcenia

programowanie z klawiatury foliowej 3-przyciskowej IP54

dostép do parametrow konfiguracyjnych chroniony has’em

obudowa do monta¢su na listwie TS35

uniwersalne wejecie - Pt100 i termoparowe J, K, S

filtracje programowe poprzez calkowanie

odczyt cyfrowy o rozdzielczoeci wskazaf 0.1 °C lub 1°C ze eciemnianiem/rozjaenianiem
2 progi - 1 prog ON-OFF lub PID z wyjeciem przekaYnikowym przetcznym lub SSR
oraz 1 prog lub alarm ON-OFF z wyjeciem przekaYnikowym zwiernym lub SSR
dodatkowy alarm ON-OFF z sygnalizacj* diod* ewieclct

AUTOTUNING PID

mo¢ liwoez zablokowania zmian wartoeci progéw

2. DANE TECHNICZNE (firmowe ustawienie wejecia - Pt100)

Uniwersalne wejecie (wybor z klawiatury), zakres wskazafi i regulacji:

- Pt100 (3- lub 2-przewodowe) 850 °C
-termopara J ......ccooiiiiiiiens + 800 °C
-termopara K ......cocovviiiiiiiie +1200 °C
-termopara S ... +1600 °C

- elektroniczna kompensacja temperatury zimnych koncéw termopar
Odczyt cyfrowy LED (standard 4 cyfry)

- zakres wskazan ..o -999+9999

- WYSOKOSC CYFT .o, 10 mm

- Sciemnianie/rozjasnianie . ..10 = 100 % co 10% (z klawiatury)
DoK3adnNO®e .........cccvvvviiiiieciieieeee, 0,2 % zakresu pomiarowego *1 cyfra

- wejscia termoparowe dodatkowo ...+1°C (temperatura zimnych koncow)
Wyjecia przekaYnikowe

- dla obcigzen rezystancyjnych ........ 8A / 250V~

- dla obcigzen indukcyjnych ............. 2A 250V~

- trwato$¢ przy petnym obcigzeniu ... min. 2 x 105 przetgczen
Sygnalizacja

- wykrytych btedow ...........cccoevin. komunikaty na wyswietlaczu

- aktywnosci przekaznikow ... ..diody LED czerwone

- dodatkowy alarm ................ ..dioda LED zielona

Obudowa na listwé ............. .53 x90 x 58 mm

Zasilanie ............... SIeCiowe ........ccc..... 220V~ (85+260 V~) / 3VA
............... niskonapieciowe .... 24V~, 24V= (18+72 V=) / 3VA

Zakres temperatur pracy ...........cccoc.e... 0+50°C

Zakres wilgotnoeci wzglédnej 0+90 %
Wygrzewanie po wigczeniu zasilania ... 15 minut

PARAMETRY KONFIGURACJI (programowane, chronione has3em):

Rodzaj WejJECIa ......cevveeiiiiiieiieeieee Pt100, J, K, S

Filtry cyfrowe .................. .... programowe catkowanie 0 + 10 sek

Charakterystyka progu 1 ... .. ON-OFF lub PID, GRZANIE lub CHLODZENIE

Charakterystyka progu 2 ON-OFF, GRZANIE lub CHLODZENIE
TUD o alarmy ON-OFF wobec progu 1 (odchytka, pasmo)

Limit (ograniczenie) progow .. .. W granicach zakresu pomiarowego

Wartoeci progéw 1i 2 ........... w granicach limitu alarmow

Histereza dla ON-OFF ........c.ccocevieeneen. H =0,1+2000,0°C

Zakres proporcjonalnocci dla PID ...... Xp =0,1+2000,0 °C

Okres impulsowania dla PID ...... Tp =0+ 360 sek, 0 wytacza akcje PID

Staa ro;niczkowania dlaPID ...... Td =0+ 999 sek, 0 wytacza akcje D

Sta’a cakowania dlaPID ...... Ti =0+ 3600 sek, 0 wytacza akcje |

Przesuniécie zera .. -50,0 =+ +50,0 °C

WzZmochienie ........cccocceevieiieiiiciiccee 85,0+ 115,0 %

Praca przekaYnikow poza zakresem .. bez zmian, wtgczone lub wytgczone

Blokady nastaw ...........ccccceveiiiiennennns brak blokady, wybrany prég lub oba zablokowane




3. OBUDOWA | SPOSOB MONTA U.

Listwowa MODULBOX .....3MH53
Wymiary obudowy 53 x 90 x 58 mm
Montag, na listwie ............. TS35 (DIN EN 50022-35)

58 |

|

90

4.1. OPIS STANDARDOWEJ LISTWY ZACISKOWEJ.

1 85+260

P2 P
V= Wejecie 3-przewodowe Pt100 :

- do zaciskéw 2-3-4, zwora w zaciskach 1-2.
Wejecie 2-przewodowe Pt100 :

- do zaciskow 2-3, zwory w zaciskach 1-2 i 3-4.
Wejecie termopar J, K, S :
mm - do zaciskéw 2-3, zwora w zaciskach 3-4,
(+ termopar do zacisku 2, - do zacisku 3).
Zyora Zasilanie 220V~ (85+260V~) :
. - do zaciskow 15-16.
Wyjecia przekaYnikow :
- P1 do zaciskéw 12-13-14,
- P2 do zaciskéw 10-11.

EKRAN

()]

zwora zwora

4.2. OPCJE STANDARDOWEJ LISTWY ZACISKOWEJ.

SSR2 SSR1 1550V~ Zasilanie 24V~ (15+50V~), 24V= (18+72V=) :
+ 18+72V= - do zaciskéw 15-16.

- + -
Wyjecia SSR :

- SSR1 do zaciskow 13-14 (+SSR do zac.14),

- SSR2 do zaciskéw 10-11 (+SSR do zac.11).



5. PODGL¥D | ZMIANA WARTOECI PROGOW.

W trybie pomiarowym wyswietlana jest warto$¢ mierzonej temperatury. Wejscie do trybu ustawiania
progoéw i histerez (wspdétczynnika proporcjonalnosci) zachodzi po nacisnieciu klawisza SET,
- klawisz  powoduje przejscie do nastepnego parametru, a  cofniecie do poprzedniego,
- po nacisnieciu klawisza SET na wys$wietlaczu pokazywana jest warto$¢ tego parametru,
- klawisz SET i jednoczesnie  (lub ) powodujg zmiane wartosci aktualnego parametru,
- wyjscie z ustawiania poprzez jednoczesne nacisniecie klawiszy i  lub odczekanie okoto 5 sek.

6. PODGL¥D PARAMETROW. ECIEMNIANIE/ROZJAENIANIE ODCZYTU.

Ustawianie parametrow konfiguracji mozliwe jest tylko w trybie programowania parametrow konfiguraciji
po podaniu hasta i opisanym w rozdziale 8. W czasie normalnej pracy przyrzadu mozliwy jest ich podglad
(bez mozliwosci zmiany). Naciska¢ klawisz ~ (lub ) - na wys$wietlaczu pokaza sie kolejne nazwy
parametréw, a po nacisnieciu SET ich wartos¢.

Jasnoee ewiecenia ustala parametr briG. Jego warto$¢ mozna zmienia¢ w konfiguraciji, lecz wygodniej
jest to wykonaé¢ w podgladzie parametrow konfiguracji, gdyz jako jedyny moze by¢ w podgladzie zmieniany.
W trybie pomiarowym nacisna¢ klawisz , a nastepnie SET i nie puszczajac go jednoczesnie  (lub ).

7. AUTOTUNING PID.

Autotuning automatycznie dobiera parametry PID i sktada sie z 3 etapow: stabilizowanie temperatury
poczatkowej obiektu (1,5 min ... 2,5 godz), wyznaczenie charakterystyki obiektu (do 9 godz), wtaczenie
regulacji z nowymi nastawami PID. Do uruchomienia autotuningu nalezy odpowiednio ustawi¢ parametr
tunE konfiguracji, przy czym warto$¢ tunE=1 pozwala na reczny start tuningu w dowolnej chwili, tunE=2
uruchamia tuning przy kazdym wigczeniu zasilania regulatora oraz pozwala na start reczny. Wskazane jest
uruchamianie autotuningu na obiekcie ju¢, ustabilizowanym w warunkach pocz*tkowych - pozwala to
maksymalnie skréci¢ czas stabilizowania temperatury poczatkowej i unikng¢ niepotrzebnego rozgrzewania
obiektu. Przed wigczeniem autotuningu nalezy wytaczyc¢ zasilanie obiektu.

Uruchomienie réczne autotuningu - w trybie zmiany wartosci progéw (rozdziat 5) przewing¢é menu do
parametru tunE, nacisna¢ klawisz SET i nie puszczajgc go klawiszem  (lub ) ustawi¢ tunE=1 (wiacza to
autotuning), nastepnie wigczy¢ zasilanie obiektu. Podczas tuningu wyswietlacz pokazuje naprzemiennie z
wartoscig mierzong komunikat tunE, wyswietlany co kilka sekund.

Przerwanie réczne autotuningu nastepuje po wprowadzeniu w analogiczny sposéb wartosci tunE=0.
Przerwanie programowe autotuningu (z komunikatem Errt) zachodzi, jesli nie sg spetnione warunki
poprawnego dziatania algorytmu: réznica pomiedzy wartoscig zadang a poczatkowg jest mniejsza od 40°C,
wartos¢ poczatkowa jest wieksza od zadanej dla grzania, warto$¢ poczatkowa jest mniejsza od zadanej dla

chiodzenia, przekroczony maksymalny czas stabilizacji (2,5 godz) lub catkowity czas tuningu (9 godz),
obiekt jest zbyt szybki (jego czas martwy ponizej 10 sek) lub zbyt wolny (czas martwy powyzej 1500 sek).

Wskazane jest ponowne uruchomienie autotuningu po zmianie progu SEt1 lub warunkéw poczatkowych.

8. PROGRAMOWANIE PARAMETROW KONFIGURACJI.

przy pierwszym wigczeniu regulatora po instalacji moze pojawi¢ sie na wyswietlaczu sygnat btedu
zwigzany z brakiem czujnika lub dotaczonym innym niz ustawiony fabrycznie w parametrach konfiguracji
- nalezy dotaczy¢ wtasciwy czujnik lub wykona¢ programowanie konfiguracji.

nacisna¢ jednoczesnie na kilka sekund klawisze i - na wyswietlaczu pojawi sie na chwile CodE,

a nastepnie 0000 z migajaca 1-sza cyfra. Klawiszami i wprowadzi¢ hasto (liczba 1111),

do przesuwania na kolejne pozycje stuzy klawisz SET. Uzytkownik moze zmieni¢ hasto - parametr PASS.

D D D D Widok przed wprowadzeniem hasta, ’ I ’ ’ po wprowadzeniu hasta.

po prawidtowym wprowadzeniu hasta kolejne nacisniecie klawisza SET powoduje wejscie do trybu
programowania konfiguracji, w ktérym:

- na wyswietlaczu pokazywana jest mnemonicznie (MNEM) nazwa parametru (np. inP, FilLt, ...),

- po nacisnieciu klawisza SET na wyswietlaczu pokazywana jest wartos¢ tego parametru,

- klawisz  powoduje przejscie do nastepnego parametru, a  cofnigcie do poprzedniego,

- klawisz SET i jednoczesnie  (lub ) powodujg zmiane wartosci aktualnego parametru,

- wyjscie z konfigurowania poprzez jednoczesne nacisniecie klawiszy i  (lub odczekanie ok. 3 min)
w przypadku stwierdzenia rozbieznosci wskazan z faktycznie obserwowang temperaturg mozliwe jest
dostrojenie zera i czuto$ci do danego czujnika - parametry cALo (przesunigcie zera) i CALG (czuto$c).

UWAGA - szybkie wyjecie z trybOw ustawiania regulatora oraz
z podgl*du zachodzi po jednoczesnym nacieniéciu klawiszy i



Zmiana nazwy parametru

Odczyt wartosci parametru - tylko SET,

lub zmiana - jednoczesnie (SETi ) lub (SETi ) il
NR MNEM| Opis parametru Wartoee parametru firmowe | u¢ytkow.
0| inP [rodzajwejscia 1=Pt100, 2=J, 3=K, 4=8 1=Pt100
1| FiLt [filtracja programowa 0+10 sek, O=brak filtracji 3 sek
2| dot |rozdzielczo$¢ wskazan 0=1°C, 1=0,1°C 0,1°C
3| LEd1 |dioda progu 1 $wieci 0=gdy P1 wiaczony, 1=gdy P1 wytgczony 0
4| roul |praca P1 poza zakresem |0=bez zmian, 1=wytgczony, 2=witgczony 0
5| outl |charakterystyki progu 1 [0=wytgczony, 1=GRZANIE, 2=CHLODZENIE |1
6| Lol |zawezenie dolne progu 1 |w zakresie pomiarowym danego wejscia -99.9°C
7| Hil |[zawezenie gorne progu 1 [w zakresie pomiarowym danego wejscia 850.0°C
8| SEtl |wartos¢ progu 1 w zakresie Lo1+Hi1 50°C
9| H1/Pb | hist. (wsp.prop.) progu 1  [0.1+2000.0°C lub 1+2000, skok=dot (par.2) 1.0°C
10| LEd2 |dioda progu 2 $wieci 0=gdy P2 wigczony, 1=gdy P2 wytaczony 0
11| rou2 |praca P2 poza zakresem (0=bez zmian, 1=wylaczony, 2=wigczony 0
12| out2 |charakterystyki progu 2 [0=wytgczony, 1=GRZANIE, 2=CHLODZENIE,|1
3, 4 = pasmo o szer. SEt2 wokét alarmu 1
5, 6, SEt2<0 = odchyika ponizej progu 1
5, 6, SEt2>0 = odchytka powyzej progu 1
13| Lo2 |zawezenie dolne progu 2 |w zakresie pomiarowym danego wejscia -99.9°C
14| Hi2 |[zawezenie gérne progu 2 |w zakresie pomiarowym danego wejscia 850.0°C
15| SEt2 |wartos¢ progu 2 w zakresie Lo2+Hi2 50°C
16| H2 |histereza progu 2 0.0+2000.0°C lub 0+2000, skok=dot (par.2) 1.0°C
17| SEt3 |wartos¢ progu 3 w zakresie pomiarowym danego wejscia 50°C
18| out3 |charakterystyki progu 3 [0=wytgczony, 1=GRZANIE, 2=CHLODZENIE,|1
3, 4 = pasmo o szer. 2*SEt3 wokét alarmu 1
5, 6, SEt3<0 = odchyika ponizej progu 1
5, 6, SEt3>0 = odchytka powyzej progu 1
19| cALo |przesunigcie zera -50.0+ 50.0 °C, skok 0.1 °C 0.0°C
20| cALG [wzmocnienie -85.0+115.0 %, skok 0.1 % 100.0%
21 tc | okres impulsowania (PID) |0+ 360 sek skok 1 (0 wytacza PID) 0 sek
22| i stata catkowania (PID) [0+3600 sek skok 1 (0 wytacza catkowanie) 0 sek
23| td [stata rozniczkowania(PID) [0+ 999 sek skok 1 (0 wytgcza rézniczkowanie) [0 sek
24| tunE (rodzaj autotuningu O=autotuning wytaczony, 1=start reczny, 0
2=start po kazdym wigczeniu zasilania
25| bSEt |blokady nastaw progéw  |0=bez blokad, 1=blokada 1-progu 0
2=blokada 2-progu, 3=blokada obu progow
26| PASS|hasto dostepu 0+9999 skok 1 1111
27| Prot [ochrona hastem O=hasto wylgczone, 1=hasto wigczone 1
28| briG |jasnos¢ wyswietlacza 10+100% skok 10% 100%

Informacje o charakterystykach ON-OFF w rozdzia®ach 10, 11 i 12.

9. LISTA

Err2 ...
ErrE ...
Errd ...

Err

BEEDOW.

Btad odtwarzalny danych w pamieci EEPROM.
Btad nieodwracalny danych w pamigci EEPROM - odesta¢ przyrzad do producenta.
Start inny niz wiaczenie zasilania (np. WATCHDOG), kasowanie nacisnieciem dowolnego klawisza.

... Gérne segmenty wyswietlacza - przekroczenie od gory zakresu czujnika lub jego uszkodzenie.
.. Dolne segmenty wyswietlacza - przekroczenie od dotu zakresu czujnika lub jego uszkodzenie.
.. Sygnalizacja btedéw przy wprowadzaniu danych w konfiguracji oraz wartosci progéw i histerez.

Program bada wspoétzaleznos$ci pomiedzy danymi i nie dopuszcza do wprowadzenia btedow.

Errt ...

Przerwanie programowe autotuningu .




10. PODSTAWOWE TYPY CHARAKTERYSTYK ON-OFF | ICH OZNACZENIA.
(Tryby pracy przekaznikow P1 i P2 poza zakresem dla roul, rou2 = 0)

Charakterystyki ON-OFF Tryby alarmowe progu P2 i alarmu A3
progu pierwszego (P1), wzglédem nastawy SEt1 progu P1
drugiego (P2) niezale;nego
i i ; Wartoez
i alarmu A3 niezale;nego O
Histereza H1,H2,H3 |
Zalaczone grzanie €——> H2,H3 H2,H3
| AL
outlout2outd3=14 | vy
S Y | 417 ouzouts=3
; Zataczone chiodzenie | |
T | | |
outl,out2,out3=2y | A | | |
Wylaczone chlodzenie | A | Y | Y | A 0Ut2,0Ut3:4
»
WartoueaeI zadana Temperaturd | i |
SEt1, SEt2, SEt3 I
vll | | i out2,0ut3=5
| | | SEt2,SEt3<0
B
A | v | | out2,0ut3=6
SEt1 - wartoez nastawy progu 1 | | | | SEt2,SEt3<0
SEt2 - wartoez nastawy progu/alarmu 2 I I I
SEt3 - wartoez nastawy alarmu 3 I I vIA out2,0ut3=5
| I [4 sEt2,SEt3>0
Il Il
—
| v out2,0ut3=6
| Al
| SEt2,SEt3>0
I |
SEt2  SEt2
SEt3  SEt3

11. CHARAKTERYSTYKI ALARMOW PROGU 2.

A /“\TEMPERATURA
> \\\SEQ - Alarm niezale¢ny - alarm 2 jest niezalezny od 1-go progu i moze by¢
=7 TIHz uzyty jako niezalezny prog ON-OFF ustawiony na GRZANIE (kod 1)
2 N,
P ISy lub CHEODZENIE (kod 2).
SN alarm wiaczony pod progiem - GRZANIE (1)
82‘; alarm wiaczony nad progiem - CHEODZENIE (2)
A " JEVPERATURA Alarm przekroczenia pasma woké? 1-go progu, alarm 2 jest zalezny
[ceg 27 [lsew N fﬂ od wartosci 1-go progu, sygnalizuje potozenie mierzonej temperatury
_Z £ S ’J'z wewnatrz (3) lub na zewnatrz (4) pasma.
/' i ‘T\ czas
82,,- | | H alarm wlaczony na zewnarz pasma (4)
SN D [ alarm wiaczony wewnatrz pasma  (3)

A N N[EVIPERATURA Alarm przekroczenia gérnego odchylenia nad 1-szym progiem,
o7 e S hnm alarm 2 jest zalezny od 1-go progu, sygnalizuje pp’fozenie mierzonej
/,’ \\\ H2 temperatury nad (5) lub pod (6) gérnym odchyleniem przy SET2>0.

-
ON czas 3
OFF. [l alarm wiaczony nad gornym odchyleniem (5)

SN [ ciarm wiaczony pod gormym odchyleniem (6)

A //"\TTPE“ATURA Alarm przekroczenia dolnego odchylenia pod 1-szym progiem,
w7 N isteresa alarm 2 jest zalezny od 1-go progu, sygnalizuje potozenie mierzone;j
7 £ N Ni temperatury nad (5) lub pod (6) dolnym odchyleniem przy SET2<0.

on r\r czas
O\ [ alarm wiaczony nad dolnym odchyeriem (5)
o [ alarm wiaczony pod dolnym odchyleniem (6)



12. POZOSTAELE TRYBY PRACY PRZEKA«NIKOW.

Charakterystyki ON-OFF
progu pierwszego (P1)
lub drugiego (P2) niezale;nego,
tryb pracy przekaznikow
poza zakresem
rou1,rou2=1 (wytgczone)

D&? Gora
zakresu zakresu

Histereza H1(H2)
: Zalaczone grzane  ————P>

A 4 0utl,0ut2=1

Wylaczone grzanie

outl,out2=2 Y 4

*_Wylaczone chlodzenie

1 Zataczone chiodzenie]
T
I

. »
Temperatura
Wartoez zadana P

SEt1, SEt2

Tryby alarmowe progu P2
wzglédem nastawy SEt1 progu P1,
tryb pracy przekaznika P2
poza zakresem rou2=1 (wytgczony)

D&? Wartocez Gora
zakresu zadana SEt1 zakresu
. H2 H2 .
-« | -«
i i
: I
tout2=3YIl4A | 4 ly
: l l
5 T
ly |4l
out2=4 A I Y197 it
1 —
: l ! |
: _ [
out2=5y I A I I
D SEt2<0 | | |
I [ ! I o
TR :
out2=6 Ay | :
se<o T1[ | | ;
: [ [ :
: Ty
:out2=5 | v, A
SEt2>0 | | I
; — |
[ ) [
out2=6 | I A | \ 4
SEt2>0 |
I I |
t.

EE i EEti

Charakterystyki ON-OFF
progu pierwszego (P1)
lub drugiego (P2) niezale;nego,
tryb pracy przekaznikow
poza zakresem
rou1,rou2=2 (wtgczone)

D&? Gora
zakresu zakresu

Histereza H1(H2)
: Zalaczone grzane G————P

Y
Wylaczone grzanie

1 Zataczone chiodzenie]
T 0
I

orf.:tl,out2=1‘

A 4
Wylaczone chlodzenie

Wartoez zadana
SEt1, SEt2

4 outl,out2=2

L
Temperatur{

Tryby alarmowe progu P2
wzglédem nastawy SEt1 progu P1,
tryb pracy przekaznika
poza zakresem rou2=2 (wigczony)

D&? Wartocez Gora
zakresu zadana SEt1 zakresu
' H2 H2 '
: -« | -« :
. = = .
I
—‘ out2=3Y!4 | AlY
l l
: cobg :
: | I | :
: out2=4A|" | "lu 5
. ! .
: | I | :
_ | :
out2=5y I A I I
SEt2<0 | | | :
: [ I |
5 TR
jout2=6 | 'y |
tser<o TI] |
: I I :
T ;
out2=5 | v, A :
SEt2>0 | | | I :
: —— :
: [ ) [
out2=6 | I A | \ 4
! SEt2>0 |
: I I | :
) :

?E i ?Eti



13. RECZNY DOBOR PARAMETROW PID

Ponizszy algorytm umozliwia przyblizony dobér parametréw akcji PID - zakresu proporcjonalnosci Pb,
okresu impulsowania tc, czasu catkowania ti oraz czasu rézniczkowania td.

1. Ustawic¢ regulator w tryb ON-OFF (parametr konfiguraciji tc = 0),
wymagang warto$¢ progu SEt1 oraz H1=0. Jesli przeregulowania
mogtyby spowodowac uszkodzenia, warto$¢ SEt1 nalezy ustawi¢

il T L
na poziomie nizszym od wymaganego. Regulator powinien by¢ /\ /\ /
V

A Sygnat mierzony

potaczony z zastosowanym uktadem pomiaru i regulaciji. P
2. Obserwowac i notowa¢ oscylacje zmiennej procesu (temperatury). — SEtL /
A 4 v

\YJ

Zanotowac roznice P miedzy najwyzszg a najnizsza wartoscig
pierwszej oscylacji oraz czas T pomiedzy drugg i trzecig oscylacja.

3. Ustawi¢ parametry konfiguraciji: >
- zakres proporcjonalnosci Pb=P
- okres impulsowania tc=T/8
- czas catkowania ti =T
- czas rozniczkowania td=T/4

UWAGA - w regulatorze algorytm PID dziata na wyjsciu 1 (przekaznik P1, parametry SEt1, H1, outl, ...)

14. KOREKTA PARAMETROW PID

Funkcja autotuningu dobiera parametry regulacji PID wystarczajgce dla wigkszosci procesow,
czasami jednak czasami moze zaistnie¢ potrzeba ich skorygowania, zwtaszcza przy stwierdzeniu objawdéw
ztego doboru nastaw. Ze wzgledu na silng wspoétzaleznos$¢ tych parametrow nalezy dokonywaé zmiany
tylko jednego parametru i obserwowa¢ wptyw zmiany na proces.

- oscylacje woké? progu - zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci Pb, zwiekszy¢ czas catkowania ti,
zmniejszy¢ czas rozniczkowania td,

- wolna odpowiedY - zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci Pb, czasy rézniczkowania td i catkowania ti,

- przeregulowanie - zwigkszy¢ zakres proporcjonalnosci Pb, czasy rézniczkowania td i catkowania ti,

- niestabilnocea - zwiekszy¢ czas catkowania ti.

15. WA NE UWAGI EKSPLOATACYJNE - stosowanie uk®adéw gaszicych.

Jezeli do stykow przekaznika dotaczone jest obcigzenie o charakterze indukcyjnym (np. cewka stycznika,
transformator), to w chwili ich rozwierania bardzo czesto pojawiajg sie przejsciowe piki napieciowe, wywotane
roztadowaniem sie energii zgromadzonej w indukcyjnosci. Moga one wywota¢ drastyczne efekty, szczegodlnie
w aparaturze kontrolno-pomiarowej. Do szczegolnie negatywnych skutkéw tych pikéw naleza: zmniejszenie
zywotnosci stycznikéw i przekaznikow, destrukcja potprzewodnikow (diody, tyrystory, triaki), uszkodzenie lub
zaktdécenie sterujacych i pomiarowych systemow, emisja pola elektromagnetycznego zaktécajgcego okoliczne
urzadzenia. W celu uniknigcia takich skutkow przepiecia musza by¢ zmniejszone do bezpiecznego poziomu.
Najprostsza metoda jest dotaczenie odpowiedniego modutu gaszacego bezposrednio do zaciskéw obciazenia
indukcyjnego. Generalnie do kazdego typu obcigzenia indukcyjnego nalezy dobraé odpowiednie typy uktadéw
gaszacych. Nowoczesne styczniki posiadajg na ogét odpowiednie fabryczne uktady gaszace. W przypadku
ich braku proponujemy kontakt z Biurami Handlowymi firmy General Electric Power Controls:

Wroctaw tel (71) 344-93-80, fax (71) 343-81-90, Bielsko-Biata tel (33) 828-65-02,-03,-08, fax (33) 828-65-50,
Warszawa tel (22) 696-55-00, fax (22) 626-94-09, Gdansk (58) 300-04-30, fax (68) 320-12-80. Czasowo
mozna zbocznikowac¢ obcigzenie uktadem RC, np. 47 /AW + 22nF/630V. Uk3ad gaszilcy *1czyz zawsze
bezpocerednio do zaciskéw obcit;enia indukcyjnego. Uzycie obwodu gaszacego R
ogranicza wypalanie sie stykow przekaznika w regulatorze oraz zmniejsza Jacianie
prawdopodobienstwo ich sklejania. Jego brak szybko niszczy styki przekaznika ‘
w wyniku pojawiania sie na nich tuku elektrycznego przy ich rozwieraniu. —




